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64 MB pamieci flash
128 MB pamigci RAM

Srodowisko programowania
CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Port Ethernet

Port EtherCAT

Port USB

Port RS232 dla programowania
Port SD

Zegar czasu rzeczywistego
Zasilanie +24V DC, 0.3A

BUDOWA

Modut EC1000 to jednostka centralna sterownika modutowego ASTRAADA ONE PLC.
Jednostka centralna posiada procesor 400MHz Freescale PowerPC. Srodowiskiem
programistycznym jest CODESYS V3, ktéry pozwala na uzycie dowolnych jezykow
programistycznych w nim wystepujacych.

Urzadzenie EC100 poprzez zastosowanie protokotu EtherCAT pozwala na rozbudowe jednostki
o kolejne moduty systemu EtherCAT 1/0.

Jednostka centralna zasilana jest 24V DC, posiada jedno wejscie cyfrowe. Ponadto do
komunikacji wykorzystywane zostaty porty Ethernet, CAN, RS232.

Modut ma mozliwo$¢ archiwizacji danych oraz aktualizacji aplikacji poprzez interfejs USB i karte
SD.
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ASTOR

PARAMETRY

Dane urzadzenia

Nazwa ECC2250 1131

Numer katalogowy 204900101

Rozszerzenie 1/O Tak

CPU, pamigé¢

CPU Freescale PowerPC 400 MHz jeden rdzen
Pamig¢ Flash 64 MB

Pamigé RAM 128 MB

Pamigé zachowywana 24 kB

Wymiary i waga

Wymiary 25 x 120 x 90 mm

Waga ~150 g

Warunki uzytkowe

Zakres temp 0...+50 °C

Wilgotnos¢ max 85%

Transport i przechowywanie

Zakres temp -20...+70°C

Wilgotnosé max 85%

Obstuga

Montaz Szyna DIN 35 x 7.5mm EN 60715:2001
Certyfikacja EN 61010-2-201, EN 61131-3

Srodowisko programistyczne

CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Zabezpieczenia

Klasa

3

Stopien

1P20

Wplyw i odpornos$é na interferencje

EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, dla zastosowan przemystowych

Zasilanie
Napigcie +24V DC
Pobor pragdu Max. 0.3A, przy rozszerzeniu o kolejne moduty max. 2.5A

Zabezpieczenie przez zmiang polaryzacji

Tak

Interfejs Ethernet

Liczba/typ

1x 10/100 Base T

System potaczenia

RJ45

Interfejs EtherCAT

Liczba/typ

1x EtherCAT E-bus

System potaczenia

Potgczenie 10 pin z prawej strony modutu

Interfejs USB

Liczba/typ 1x host USB 2.0/USB plug port A
Liczba cykli max 1000

Interfejs CAN bus

Liczba/typ 1x CAN bus

Predkos$¢ transmisiji/ izolacja

1ISO 11898 maz. 1 Mbit/s / Tak
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Interfejs szeregowy

Liczba/typ

1x RS232 tréjprzewodowe potgczenie do ztgcza 2x 5 pin na przedniej
czesci urzadzenia

Modut komunikacyjny EC-COM(opcjonalnie)

1x LAN, 1x CAN, 1x RS485 / 1x RS232

Dodatkowe funkcje

Zegar czasu rzeczywistego

Tak, z baterig podtrzymujacg

Slot kart microSD 1x SD

Wejécia cyfrowe 24V

Bateria

Typ Panasonic VL2020 lub podobna

Przechowywanie

2 lata bez napiecia
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DIAGNOSTYKA DZIALANIA URZADZENIA

Zasilanie wtyczka X1

Power LED Znaczenie
PWR (zielony) ON = zasilanie dostarczone do urzadzenia jest poprawne
EtherCAT
greenfred
Fun/Stop —
redigreentyellow Przycisk RUN/STOP Akcja Komenda
Error red r= Faza rozruchu Przycisniecie Zmiana w tryb obstugi
o CODESYS Szybkie przycisniecie Zmiana pomiedzy trybem RUN i STOP
LaM acitity —— 1 PLC/CP1131-P PLC
StopFeset Przycisnigcie z przytrzymaniem Zatrzymanie PLC z resetem zmiennych
Buitan
S0 Card Slot
Status systemu LED RUN/STOP LED ERROR
PPP tryb konfiguracji 26ty off
Ol yellorwe aktywny
Poweer green Aktywny pakiet Z6tty, miga off
uaktualnien USB
Error systemu Off On
Statusy PLC
RUN Zielony Off
e e e |
EEa8 STOP Czerwony Off
Stop error Czerwony On
Zarejestrowano przycisk  Czerwony, miga Off
reset

Reset konfiguracji:

1 wytgczy¢ zasilanie

2 przytrzymac przycisk STOP/RESET i wigczy¢ zasilanie

3 pusci¢ przycisk STOP/RESET po pojawianiu sie sygnatu zétto-czerwonego na diodzie 2
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INSTALACJA URZADZENIA

Unlock button

BLOKOWY DIAGRAM OBWODOW

Montaz:

* Umiesci¢ urzadzenie na szynie DIN, tak aby zaczepy objety doing krawedz szyny (1)
* Docisng¢ urzadzenie do powierzchni DIN, tak aby sprezynowe zaczepy objely szyne (2)

Demontaz:

e Nacisna¢ przycisk do odblokowania modutu (Unlock button)

* Podciggnag¢ modut do gory, tak by odsunaé sprezynowe zaczepy (1)

o Odciagna¢ goérng czes¢ modutu od szyny (2)
o Zdja¢ modut poprzez popchniecie go do dotu (3)
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ZASILANIE

Zewnetrzne zrédto zasilania (24V DC)

Napiecie zasilajgce +24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom napigcia zasilajgcego nie moze spas¢ ponizej 20.4V

Pobor pradu Catkowity max 0.3A

Czas przefgczenia w tryb btedu zasilania 10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC

Zasilanie wtyczka X1

Sposob podtaczenia
| Pin Oznaczenie Opis

. — 1 DI Wejscie cyfrowe 24V DC
rlj I 2 L+ Zewnetrzne zasilanie 24V DC
3 L- Zewnetrzne GND
INTERFEJS ETHERNET
Oznaczenie zltacza interfejsu Ethernet
LNK ———= Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
RCV 1
2 1 TX+ 5 75 Q
é 2 > 6 RX-
SPEED 3 RX+ 7 75 Q
4 75Q 8 75 Q
Sygnalizacja LED
LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25
LNK/RCV Zotty Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych
Off: brak ustalonego potaczenia
SPEED Zielony On = 100Mbit/s

Off = 10 Mbit/s

INTERFEJS EtherCAT

Interfejs EtherCAT w kontrolerze EC1000 wykorzystywany jest do podtgczenia modutéw rozszerzen z systemu EtherCAT I/0. Max.
ilos¢ modutéw jakg mozna podigczy¢ do jednostki centralnej wynosi 10 (jednak istnieje mozliwo$é rozbudowy o kolejne moduty,
wykorzystujgc modut Buscoupler i Extender)

EtherCAT

Status LED, sygnalizacja Znaczenie

Init Czerwony, ciggty Stan inicjalizacji, brak wymiany danych

Pre-OP Czerwony/zielony, 3:1 Stan przedoperacyjny, brak wymiany danych

Safe-Op Czerwony/zielony, 3:1 Bezpieczny stan operacyjny, wejscia mogg byé odczytane
Op Zielony, ciggty Status operacyjny, catkowita wymiana danych
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INTERFEJS USB
Urzadzenia z interfejsem USB moga by¢ podiaczone do portu USB (2.0). Wykorzystanie portu USB:

= Uzytkownik CODESYS: tylko pamig¢ USB
= Poziom Linux: pamie¢ USB lub mysz

Oznaczenie ztacza interfejsu USB

P )
B1 Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
: B1 vcc B3 D+
B4
B2 D- B4 GND
S

INTERFEJS CAN Bus i SZEREGOWY

Wiasciwosci Interfejsu CAN

Standard ISO 11898

Max. predkos¢ transmisji 1 MBit/s

Najnizsza regulowana predkos¢ transmisji 50 KBit/s

Potaczenie I1zolowany elektronicznie
Ustalenie z CiA303

Oznaczenie ztagcza COM/CAN

Jesli interfejs jest umieszczony"na Pin L Oznaczenie COM Pin R Oznaczenie CAN
Ecl);zatku lub na koncu topologii CAN 1 RS232 1 CAN-BUS
Wigcz styk S2 aby dotaczyé rezystor 2 RxD 2 CAN-H
terminujgcy 120 Q pomigdzy CAN_L i 3 TxD 3 CAN-L
CAN_H. 4 Uziemienie 4 Uziemienie CAN
5 Ostona 5 CAN-H
6 Ostona 6 CAN-L




